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2. MODELO MATEMATICO USADO '

1.2 Basqucda Taba

2.1 Caiculo de distancias enire dos indquinas

v




donde p =

2.2 Minimizar la carga de transporte

P

Z z C"fldil Z 2 clJf'Jdu

2.3 Maximizar el grado de compactacion de lay
arcas de las estaciones de trubajo,

planta.
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2.4 Minimizar la diferencia entre las Jdreas
demandadas v las disponibles para cada
vstacion de trabajo

b Numero de fllas en et plano de diseho de

sh  Factor de forma - Facter de desvi

Zaw <{ paratodoiy] (6)

>3 Sansen
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3. METOBDOLOGIA

que son: funcién de carga, factor de forma y factor
de desviacién. La comparacion de los resultados

M. 2 2.6, §, d,



4. APLICACION

) L 4.2 Estructura del cromosatna por aplicar
4.1 Condiciones iniciales de cntrada para cl

probicana
Figura 1.
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5. RESULTADOS OBTENIDOS

5.1 Resultados reportades por el articula

5.2 Resultados obtenidos a partir de algoritmwo

Me&todo Costo i
genetico




Factor Nivel superior

0.07
mulacion

Nivel inferior

fraccion mejones padie | laccon de hios| mubs iy | Tl
07s 07

1

1

14

15 0.3

16 14

s

18 057

19

20 .4
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La configuracion €ue se obtuvo fue la siguiente:

Figura 6. Resuftades obtenidos

en las diferentes corridas Figura 7. Configuracion en planta
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CONCLUSIONES

La solucidn obtenida bajo 1a heuristica de Algontmo
Genético fue superior a 1a obtenida con BT. pero
bajo ALDEP el costo que se obtuvo representa
T1%. respecto a 13 solucion que se obtuve frente a
GA, ¥ 80 % para el CRAFT. A pesar de que la mejor
solucidn encontrada para este Caso es la que
reporta BT, se debe establecer una comparaciéon
mas rigurosa. en cuanto al tiempo de ejecucién de
cada uno de los software y ademas cabe anotar
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